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MCR037202

Technologie cienkowarstwowe

MCR037019,29,39

PRAKTYKA

Blok wybieralny:

CAD 3D - MES

MCR036101BK

Blok wybieralny:

Interdyscyplinarny projekt zespołowy

MCR036102BK

Blok wybieralny:

Przetwarzanie sygnałów

MCR037203
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Technologie informacyjne

MCM031003
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MCR032001

Podstawy elektrotechniki     E

MCR032002

Ergonomia i BHP

MCM032001

Materiałoznawstwo I
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Mechanika I (Statyka) 
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Elementy i układy elektroniczne
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Instalacje elektryczne i układy zasilania
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Programowanie proceduralne
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Prototypowanie systemów sterowania
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Modelowanie układów logicznych
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sterowników PLC
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Programowanie w C
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