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 studia:    I stopnia          STACJONARNE            kierunek:    BIOMECHANIKA INŻYNIERSKA   (W10-BMIP-000P-OSIW7)
 1I-BMI-000  2I-BMI-000  3I-BMI-000  4I-BMI-000  5I-BMI-000  6I-BMI-000  7I-BMI-000

Statystyka inżynierska Blok wybieralny VI

Blok wybieralny I 

Technologie informacyjne
Grafika inżynierska - 

zapis konstrukcji
Blok wybieralny II Wytrzymałość materiałów Blok wybieralny IV Blok wybieralny VII

10BMI0-

25S102O00888

10BMI0-

25S101O00121

10BMI0-

25S102O01043

10BMI0-

25S104O00534

Chemia ogólna 
Podstawy 

materiałoznawstwa  /E/
Blok wybieralny III Podstawy automatyki Blok wybieralny V Blok wybieralne VIII Blok wybieralny IX

10BMI0-

25S101O00330

10BMI0-

25S102O01044

10BMI0-

25S104O01065

Grafika inżynierska - geometria 

wykreślna

Metrologia wielkości 

geometrycznych
Równania różniczkowe

Podstawy 

bioprzepływów     /E/
Metoda Elementów Skończonych

Inżynieria 

rehabilitacyjna   /E/
Blok wybieralny X

10BMI0-

25S102O01392

10BMI0-

25S103O01056

10BMI0-

25S104O01633

10BMI0-

25S105O01337

10BMI0-

25S106O01645

Ekologia  Mechanika 1
Podstawy wytrzymałości 

materiałów      /E/
Biomateriały     /E/ Podstawy tribologii

Prawne i etyczne aspekty 

inżynierii biomedycznej
Blok wybieralny XI

10BMI0-

25S101O01128

10BMI0-

25S101O01037

10BMI0-

25S102O01050
10BMI0-

25S103O01054

10BMI0-

25S104O01632

10BMI0-

25S105O01082

10BMI0-

25S106O01634

Jak zbudować firmę
 Bio-Tech

10BMI0-

25S101O01622

10BMI0-

25S102O01627

10BMI0-

25S103O01399

10BMI0-

25S104O01646

10BMI0-

25S105O01348

10BMI0-

25S106O01647

08BMI0-

25S107O01656

Podstawy anatomii i fizjologii 

człowieka

Biomechanika 

inżynierska     /E/
Techniki wytwarzania

Technologie wytwarzania 

implantów   

Teoria mechanizmów i 

manipulatorów     /E/

Metody numeryczne w inżynierii 

biomedycznej

10BMI0-

25S103O01400

10BMI0-

25S104O02722

10BMI0-

25S105O01636

10BMI0-

25S106O01648

10BMI0-

25S107O00056

Wstęp do inżynierii biomedycznej Design Thinking Mechanika 2   /E/
Projektowanie elementów i 

zespołów mechanicznych  /E/
Technika mikroprocesorowa

Lasery i ich zastosowanie w 

inżynierii biomedycznej
Seminarium dyplomowe

10BMI0-

25S101O01623

10BMI0-

25S102O02721

Algebra liniowa 

z geometrią analityczną   /E/

Elementy analizy matematycznej 

2   /E/
Biofizyka     /E/ Wychowanie fizyczne 2 Implanty i sztuczne narządy

Programowanie 

mikroprocesorów
Biomimetyka

Podstawy zarządzania

11BMI0-

25S101O01624

11BMI0-

25S102O01628

10BMI0-

25S103O01657

12BMI0-

25S104O01182

10BMI0-

25S105O01638

10BMI0-

25S106O01649

10BMI0-

25S107O00152

Fizyka I         /E/ Fizyka II      /E/ Ergonomia w medycynie Elementy i układy elektroniczne
Metody doświadczalne w 

inżynierii biomedycznej

Techniki obrazowania 

medycznego     /E/

10BMI0-

25S107O01655

Analiza matematyczna  1     /E/ Wychowanie fizyczne 1 Lektorat 1.1 Lektorat 1.2
Projekt zespołowy urządzenia 

biomechanicznego
Praktyka zawodowa Praca dyplomowa

13BMI0-

25S101O00111

13BMI0-

25S101O00070

13BMI0-

25S102O01046

11BMI0-

25S103O00568

10BMI0-

25S105O01640

10BMI0-

25S106O02724

sem. 1 sem. 2 sem. 3 sem. 4 sem. 5 sem. 6 sem. 7

10BMI0-

25S105O02723

10BMI0-

25S106O00058

10BMI0-

25S107O00057
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Blok wybieralny I Blok wybieralny II Blok wybieralny IV Blok wybieralny VI Blok wybieralny IX

Wprowadzenie do informatyki Grafika inżynierska 3D
Tworzywa sztuczne 

w medycynie
Mechatronika w medycynie

Bezpieczeństwo czynne i bierne w 

pojazdach

10BMI0-

25S102W01188

10BMI0-

25S103W01143

10BMI0-

25S105W01641

10BMI0-

25S106W01242

10BMI0-

25S107W01658

Podstawy informatyki
Wizualizacja 3D 

w inżynierii biomedycznej

Tworzywa i kompozyty 

polimerowe w IB

Sensoryka układów 

biomechanicznych

Ochrona pasażerów w środkach 

transportu

Sensory w badaniach maszyn i 

biomechanice

10BMI0-

25S106W01651

Blok wybieralny III Blok wybieralny V Blok wybieralny VII Blok wybieralny X

10BMI0-

25S102W01189

10BMI0-

25S103W01630

10BMI0-

25S105W01642

10BMI0-

25S106W01650

10BMI0-

25S107W01659

Zastosowanie programu MATLAB w 

zagadnieniach inżynierskich

Podstawy optyki 

falowej
Napęd hydrauliczny

Systemy nawigacji 

w sali operacyjnej

10BMI0-

25S103W01631

11BMI0-

25S105W01644

10BMI0-

25S106W01652

10BMI0-

25S107W01661

Programowanie w C++ Podstawy optyki inżynierskiej Hydrostatyczne układy napędowe
Systemy wspomagania operacji 

medycznych

10BMI0-

25S103W01203

11BMI0-

25S105W01643

10BMI0-

25S106W01330

10BMI0-

25S107W01660

Symulatory i trenażery medyczne
Własność intelektualna 

i przemysłowa

10BMI0-

25S106W04465

08BMI0-

25S107W01663

Blok wybieralny VIII Blok wybieralny XI

Roboty i manipulatory medyczne Ochrona własności intelektualnej

10BMI0-

25S106W01662

08BMI0-

25S107W00197
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