Zestaw pytan na egzamin dyplomowy - MECHATRONIKA - 1
STOPIEN

Komisja egzaminéw dyplomowych moze zadawa¢ pytania nie ujete w podanych zestawach zagadnien
mieszczqce sie w kanonie wiedzy danego stopnia studiow i kierunku studiow.

Grupa A - Przedmioty podstawowe W-10

1.Moment sity wzgledem punktu, moment gtbwny, moment gnacy, wyznaczanie.

2. Warunki rownowagi dla uktadéw statycznie wyznaczalnych. Poda¢ przyktad.

3. Srodek masy, moment statyczny, moment bezwtadnosci, momenty dewiacji.

4 Kinematyka punktu materialnego, definicja predkosci, predkosci $redniej, przyspieszenia.

5.Wspotrzedne naturalne. Przyspieszenie styczne i normalne, promien krzywizny.

6. Zasada zachowania energii mechanicznej, jej przemiany.

7. Zasada zachowania pedu oraz kretu.

8. Warunek wytrzymatosci i sztywnoSci na przyktadzie Sciskania lub skrecania, zjawisko utraty
statecznosci.

9. Materiaty konstrukcyjne ciggliwe i kruche.

10. Wspétczynnik bezpieczenstwa, czynniki wplywajace na jego wartosci.

11. Stan naprezenia w cienko$ciennym zbiorniku cylindrycznym obcigzonym ci$nieniem
wewnetrznym.

12. Hipotezy wytrzymatosciowe.

13. State sprezysto$ci materiatu izotropowego. Wyznaczanie doswiadczalnie wspétczynnik

Poissona i modutu Younga

14. Zjawisko zmeczenia materiatéw konstrukcyjnych.

15. Charakterystyka tworzyw sztucznych.

16. Charakterystyka materiatéw ceramicznych.

17. Charakterystyka materiatéw kompozytowych.

18. Obrobka cieplna stali.

19. Podziat stali ze wzgledu na zastosowania.

20. Podziat i przyktady zastosowan stopow miedzi i stopéw aluminium.

21. Doktadnos$¢ geometryczna, odchytki, tolerancje wykonania cze$ci maszyn, oznaczenia na
rysunkach.

22. Pasowania, rodzaje.

23. Cechy metrologiczne narzedzi pomiarowych, grupy przyczyn powstawania btedéw pomiaru.

24. Tolerancje ksztaltu oraz potozenia. Poda¢ przyktady.

25. Chropowato$¢ powierzchni, metody pomiaréw, oznaczenia (przyktady).

26. Odlewanie, rodzaje.

27.Spawanie tukowe, metody, zastosowanie.

28. Zgrzewanie materiatéw, metody, zastosowanie.

29. Lutowanie, metody, zastosowanie.

30. Obrébka ubytkowa, rodzaje.

31. Sposoby wykonywania gwintow.

32. Zasady obliczenia potgczenia wpustowego dla watu o zadanej $rednicy, przenoszacego ustalony
moment obrotowy.

33. Zasady obliczenn mocy mechanicznej aktora, wykonujacego ruch liniowy ze znang predkoscia
przy ustalonej sile.

34. Podziat tozysk, wazniejsze ich cechy.

35. Rodzaje przektadni ciegnowych, wazniejsze ich cechy.

36. Koto zebate, cechy geometryczne.

37. Synteza geometryczna uktadu korbowo-wahaczowego.

38. Lepkosci fizyczne i poréwnawcze cieczy hydraulicznych.

39. Zawory réznicowe ci$nieniowe.

40. Regulatory przeptywu - zasada dziatania i zastosowanie.
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Grupa B - Przedmioty podstawowe W-5 i W-12

1. Wiasciwosci metrologiczne analogowych i cyfrowych przyrzadéw pomiarowych. (W-5)

2. Pomiary napiecia i natezenia pradu statego i zmiennego. (W-5)

3. Pomiary rezystancji i impedancji oraz jej sktadowych. (W-5)

4. Prawo Ohma dla gatezi szeregowej R, L, C zasilanej napieciem sinusoidalnie zmiennym. (W-5)

5. Metoda klasyczna rozwigzywania obwoddéw elektrycznych. Réwnania Kirchhoffa. (W-5)

6. Wartos$¢ skuteczna pradu przebiegu okresowego. Warto$¢ skuteczna przebiegu sinusoidalnie
zmiennego. (W-5)

7. Moc czynna symetrycznego odbiornika 3-fazowego. (W-5)

8. Wymagania stawiane uktadom regulacji automatycznej, parametry odpowiedzi skokowej,
uchyby statyczne i sposoby ich wyznaczania. (W-5)

9. Podstawowe cztony uktadéw regulacji automatycznej. (W-5)

10. Sterowalnos¢ obiektu dyskretnego. (W-5)

11. Metody regulacji predkosci silnika obcowzbudnego pradu statego - zasady regulaciji i
charakterystyki mechaniczne. (W-5)

12. Metody regulacji predkosci silnika indukcyjnego - zasady regulacji i charakterystyki
mechaniczne. (W-5)

13. Sterowanie wektorowe momentem i predkoscig silnika indukcyjnego lub silnika PMSM. (W-5)

14. Prostowniki sterowane, podstawowe charakterystyki, zastosowanie prostownikow
sterowanych. (W-5)

15. Przeksztattniki impulsowe pradu statego (Przeksztattniki DC/DC). Zasada dziatania,
zastosowania przeksztattnikdw impulsowych. (W-5)

16. Falowniki napiecia (inwertery napiecia DC/AC). Zasada dziatania, zastosowanie falownikow.

(W-5)

17. Twierdzenie o prébkowaniu. (W-5)

18. Filtry cyfrowe. (W-5)

19. Zjawisko korozji; definicja i podziat. (W-12)

20. Paradygmaty (zbiér najwazniejszych zatozen, sposéb rozwigzywania problemu)
programowania proceduralnego i obiektowego. (W-12)

21. Wskazniki, przyktady zastosowan, w tym dynamiczna alokacja pamieci. (W-12)

22. Poszczegblne warstwy modelu ISO/OSI - systematyka i krotka charakteryzacja. (W-12)

23. Sposoby charakteryzacji pasywnych i aktywnych elementéw elektronicznych. (W-12)

24. Tranzystory bipolarne - klasyfikacja, zasada dziatania, zastosowania. (W-12)

25. Tranzystory polowe - klasyfikacja, zasada dziatania, zastosowania. (W-12)

26. Podstawowe réznice w dziataniu tranzystoréw polowych i bipolarnych. (W-12)

27.Bramki logiczne TTL i CMOS - podstawowa charakterystyka bramki NAND (tabela stanow,
charakterystyka przej$ciowa). (W-12)

28. Zasada dziatania stabilizatora parametrycznego z diodg Zenera. (W-12)

29. Systematyka i najwazniejsze obszary aplikacyjne MEMS. (W-12)

30. Mikrosystemy zero-energetyczne (angelsensors/energyharvesters). (W-12)

31. Mikromechaniczne sensory i aktuatory. (W-12)

32. Podstawowe architektury mikrokontroleréw - podziat i podstawowe cechy. (W-12)

33. Budowa i dziatanie mikrokontrolera RISC - na przyktadzie AVR ATmega. (W-12)

34. Przerwania - mechanizm i programowanie. (W-12)

35. Interfejsy szeregowe SPI, UART, 12C. (W-12)
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Grupa C - Przedmioty kierunkowe W-10
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Opis matematyczny uktadéw automatycznej regulacji.
Podstawowe czlony dynamiczne.

Sterowanie w uktadzie otwartym i zamknietym.
Cechy charakterystyczne regulatoréw PID.

Kryteria oceny jakos$ci regulaciji.

Opis matematyczny cyfrowych uktadéw automatyki.
Synteza kombinacyjnych uktadéw sterowania.
Synteza sekwencyjnych uktadéw sterowania.
Budowa sterownikéw PLC.

. Jezyki programowania sterownikéw PLC.

. Przedstaw i wyja$nij algorytm catkowania dyskretnego przebiegu czasowego.

. Przedstaw i wyjas$nij algorytm rézniczkowania dyskretnego przebiegu czasowego.

. Omo6w parametr RMS.

. Wyjasnij zjawisko aliasingu i sposoby jego zapobiegania.

. Co wptywa na rozdzielczo$¢ czestotliwos$ci w charakterystyce amplitudowoczestotliwos$ciowej?
. 0d czego zalezy zakres czestotliwos$ci charakterystyki amplitudowo-czestotliwo$ciowej?
. W jaki sposéb dobiera sie czestotliwos$¢ probkowania sygnatu analogowego?

. Budowa i zasada dziatania akcelerometru piezoelektrycznego.

. Wymieni¢ wielko$ci opisujace drgania.

. Definicja i zadania diagnostyki technicznej

. Monitorowanie, diagnozowanie, nadzorowanie - definicje i wspétzaleznos$ci miedzy tymi

pojeciami

Charakterystyka diagnostyki konstrukcyjnej 23. Charakterystyka diagnostyki kontrolnej
wytwarzania.

Podstawowe estymatory diagnostyczne.

Nadzorowanie doktadnos$ci maszyn na przyktadzie kompensacji cieplnych przemieszczen
obrabiarek.

Wyjasnij pojecie inzynieria oprogramowania.

Poréwnaj obiektowe i proceduralne podejscie do programowania.

Omoéw model kaskadowy/ V-model/ model spiralny/ code&fix.

Diagram UML przypadkéw - uzycia (use-case).

Diagram UML interakgji.

Diagram UML klas/obiektow.

Wyijasnij pojecia: klasa, obiekt, atrybut, metoda.

Na czym polega enkapsulacja w programowaniu obiektowym?

Konstruktor, destruktor, akcesor.

Wyjasnij pojecia: weryfikacja, walidacja oprogramowania.
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