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studia: Il stopnia STACJONARNE
kierunck: BIOMECHANIKA INZYNIERSKA

(W10-BMIP-000P-OSMW3)

1M-BMI-000 [wlcJT vl s] 2M-BMI-000 [wlclT vl s] 3M-BMI-000 [wlclT ol e s] BLOK WYBIERALNY I BLOK WYBIERALNY V
Zastosowanie inzynierii odwrotnej w medycynie Projektowanic i wytwarzanie elementéw z tworzyw Zaawansowane techniki sterowania robotami
sztucznych dla medycyny
1 2 1 1 1 1
W10BMI-SM0034 15 30 ‘W10BMI-SM0057 15 15 W10BMI-SM0066 15 15
. . T t jake terial ke keyjny di: . .
Mechanika analityczna BLOK WYBIERALNY I BLOK WYBIERALNY V ngyrzx; sztuczne Jako material konsrukeyjny dia Programowanie robotow
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
W10BMI-SM0035 15 15 BMI-SM2W-0002 15 15 BMI-SM3W-0002 15 15 ‘W10BMI-SM0058 15 15 ‘W10BMI-SM0067 15 15
Fizykochemia zaawansowanych biomaterialow BLOK WYBIERALNY II BLOK WYBIERALNY VI
1 1 1 2 1 1
W10BMI-SM0036 15 15 BMI-SM2W-0003 15 30 BMI-SM3W-0003 15 15 BLOK WYBIERALNY II BLOK WYBIERALNY VI
Technologie przyrostowe w IB BLOK WYBIERALNY III Biotribologia Modelowanie bioprzeplywow Elementy biomechaniki sportu
1 1 2 2 1 1 1 2 1 1
W10BMI-SM0037 15 15 BMI-SM2W-0004 30 30 ‘W10BMI-SM0050 15 15 ‘W10BMI-SM0059 15 30 ‘W10BMI-SM0068 15 15
i:::;:::nl;dadow kinematycznych w inzynierii BLOK WYBIERALNY IV Inzynieria tkankowa Metody numeryczne w biomechanice wypadkow Techniki implantacyjne
’ 1 2 1 1 1 1 1 2 1 1
W10BMI-SM0038 15 15 BMI-SM2W-0005 15 15 W10BMI-SM0051 15 15 W10BMI-SM0060 15 30 W10BMI-SM0069 15 15
Mechanobiologia E Planowanie eksperymentu i analiza danych Certyfikacja wyrobéw medycznych
2 2 2 2 1 1
‘W10BMI-SM0039 30 30 ‘W10BMI-SM0044 30 30 W10BMI-SM0052 15 15 BLOK WYBIERALNY IlI
Neurorehabilitacja Metody badan biomaterialow E Zarzadzanie logistyczne w medycynie Teoria i metody optymalizacji
2 3 2 1 1 1
W10BMI-SM0040 30 W10BMI-SM0045 30 30 W10BMI-SM0053 15 W10BMI-SM0061 15 15
Jezyki programowania Bi hanika ukladu natycznego Mechanika materialow smart Inzynieria powierzchni biomaterialow
2 2 1 1 1 1 1
W10BMI-SM0041 30 ‘W10BMI-SM0046 30 15 ‘W10BMI-SM0054 15 15 ‘W10BMI-SM0062 15 15
Zagadnienia nieliniowe w MES Projekt technologiczny zindywidualizowanego implantu | Podstawy negocjacji Podstawy mechaniki p¢kania
1 2 3 1 1 1
W10BMI-SM0042 15 30 W10BMI-SM0047 30 W08BMI-SM0004 15 W10BMI-SM0063 15 15
Przetwarzanie obrazow i wizualizacja VR w medycynie |Sztuczna inteligencja w inzynierii biomedycznej Autoprezentacja
1 2 1 1 2
W10BMI-SM0043 15 30 W10BMI-SM0048 15 15 WO08BMI-SM0005 15 BLOK WYBIERALNY IV
Zarzadzanie biznesem Jezyki obce KRK IT Seminarium dyplomowe Techniki ultradzwigkowe w medycynie
2 1 2 1 1
W08BMI-SM0003 15 SJO-SM0001 15 W10BMI-SM0055 30 W10BMI-SM0064 15 15
Jezyki obce KRK IT PRACA DYPLOMOWA 1 PRACA DYPLOMOWA 11 Sprzet i metody rehabilitacji
2 1 12 1 1
SJO-SM0002 45 W10BMI-SM0049 3 |W10BMI-SM0056 7 ‘W10BMI-SM0065 15 15
sem. 1 sem. 2 sem. 3
30 [ ECTS [ 3] 3 [ 3T10] 1160 30 [ ECTS [T 3] 1 [ 7] 61 21 30 [ ECTS [ 1o 1 [ 4T 12712
435 | lLgodz. [180] 60 | 45 [135] 15[ 0 408 | lLgodz. [180] 15[ 105] 75| 30 | 3 262 | lLgodz. [135] 15] 60 [ 15[ 30 | 7
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