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Zarzadzanie biznesem

08BMI0- 2
255301005167 | 15

(W10-BMIP-000P-OSMW3)

BLOK WYBIERALNY I

BLOK WYBIERALNY IV

Mechanika analityczna

Projektowanie i wytwarzanie elementow z
tworzyw sztucznych dla medycyny

Techniki ultradzwiekowe
w medvycynie

255301006789 15 30

258302006802 30 15

258303006809 15 15

25S302W06796 15 15

10BMI0- 1 1 10BMI0- 1 2 10BMI0- 1 1
258301002259 15 15 25S302W06792 | 15 15 25S302W06798 | 15 15
Zastosowanie mzynler'll odwrotnej BLOK WYBIERALNY I Tworzywa szt.uczne jako material Sprzet 1'lf1et(3fiy
w medycynie konstrukcyjny dla medycyny rehabilitacji
10BMI0- 1 2 1 2 10BMI0- 1 2 10BMI0- 1 1
255301006783 15 30 15 15 25S302W06793 15 15 25S302W06799 15 15
Fizykochemia zaawansowanych BLOK WYBIERALNY II BLOK WYBIERALNY V
biomaterialow
10BMI0- 1 1 1 3 1 2 BLOK WYBIERALNY II BLOK WYBIERALNY V
255301006784 | 15 15 15 30 15 15
Technologie przyrostowe w IB BLOK WYBIERALNY III BLOK WYBIERALNY VI Modelowanie bioprzeplywéw Jezyki programowania
10BMI0- 1 1 2 4 1 1 10BMI0- 1 3 10BMI0- 1 2
2558301006785 15 15 30 30 15 15 25S302W06794 15 30 25S303W03034 15 15
Synteza'ul'daqov'v' kmematyc'znych BLOK WYBIERALNY IV Podstawy negocjacii Metody m‘lmeryczne w Zaawansowane techm‘kl sterowania
w inzynierii medycznej biomechanice wypadkéw robotami
10BMI0- 1 1 1 1 08BMIO- 1 10BMI0- 1 3 10BMI0- 1 2
258301006786 15 15 15 15 258303000916 15 25S8302W06795 15 30 25S303W06805 15 15
Pl ie ek tui li
Mechanobiologia /E/ anowanie ¢ jgﬁ;}c’?en Ut analiza Seminarium dyplomowe Programowanie robotow
10BMI0- 2 2 10BMI0- 1 1 10BMI0- 2 BLOK WYBIERALNY III 10BMI0- 1 2
255301006787 | 30 30 255302006800 | 15 15 255303000056 30 25S303W06806 | 15 15
Neurorehabilitacja /E/ Mechanika materialdw Praca dyplomowa Teoria i ll'letOfl'y
smart optymalizacji
10BMI0- 2 10BMI0- 1 1 10BMI0- 15 10BMI0- 1 2 BLOK WYBIERALNY VI
258301006788 | 30 258302006801 15 15 255107000057 10 25S302W05968 15 15
Metody badan Biomechanika ukladu Biotribolosia Inzynieria powierzchni Elementy biomechaniki
biomaterialow stomatognatycznego /E/ g biomaterialéw sportu
10BMI0- 1 2 10BMI0- 2 1 10BMI0- 1 1 10BMI0- 1 2 10BMI0- 1 1

25S303W06807 15 15

Zagadnienia nielinowe

Projekt technologiczny

Inzynieria tkankowa

Podstawy mechaniki

Techniki implantacyjne
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program studiéw obowiazuje od roku akad. 2025/2026

w MES zindywidualizowanego implantu pekania
10BMI0- 1 2 10BMI0- 3 10BMI0- 1 1 10BMI0- 1 2 10BMI0- 1 1
258301006790 15 30 2558302006803 30 258303006810 15 15 25S8302W06797 15 15 25S303W06808 15 15
.Prze'twa.rzame obrazéw i ) Sztuczna mﬁtellgenqa w inzynierii Certyfikacja wyrobéw medycznych
wizualizacja VR w medycynie biomedycznej
10BMI0- 1 2 10BMI0- 1 1 10BMI0- 1 1
2558301006791 15 30 255302006804 15 15 255303006811 | 15 15
Lektorat 2.1 Lektorat 2.2 Zarzadzanie logiftyczne w
medycynie
2 3 10BMIO- 1
30 60 255303006812 | 15
sem. 1 sem. 2 sem. 3




